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INDEX・型式説明 成形機対応表 YC/YCⅡ/YAⅡ 特殊 コントローラ オプション・機能

All-Axis Servo Driven Type Take-Out Robot

FRA HSA HST RC/RCⅡ/RBⅡ

（ ）
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対応取出ロボット
HSA series
HST series

YC/YCⅡ series
YAⅡ series
TSXA series
SXB series

E-touch compact

●手動操作画面の充実

●ECOモニタ ⓇPAT. ●予知保全

①１つの画面内で全軸の操作が出来る
モードにより操作性が向上します。PAT.

②手動操作時にも操作ガイド表示が出
るようになり、操作性が向上しました。

電力とエアの消費状態をリアルタイム
に表示。現場での省エネ対策に貢献し
ます。

取出ロボット運転中の状態を常時監視
し、故障につながる兆候を検出した場
合に、メッセージを出します。予防保
全から予知保全へ進化しました。

自動運転開始時等で条件不足の内容を
メッセージ表示するだけでなく、フ
ロー表示もできるようになりました。
原因追及の迅速化につながります。

●フロー表示機能

PAT. 

HST,YC/YCⅡシリーズはE-touch compact-YC,
HSA,TSXA,SXBシリーズはE-touch compact Ⅱ,
YAⅡシリーズはE-touch compact

□◆現場に役立つ新機能搭載  ※E-touch compact-YCのみの機能
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対応取出ロボット

RAⅡ-α-DW seriesE-touch Web Ⅱ
コントローラ

簡単操作
●リードスルーティーチング

ティーチングと同じ要領でロボットのプロ
グラム変更ができます。ポイントやタイマ
の追加、動作ごとの速度設定ができます。

●取出ロボットシミュレータ画面

３Ｄ画像でプログラム動作を確認できま
す（パソコン画面上でも可能）。

オプション

□◆見やすい大画面
●10.4 インチ・フルカラータッチパネルを採用。
□◆ネットワーク対応
●プログラムやデータの一元管理、遠隔からのスムーズなデータ伝送が可能。

□◆拡張性
●様々なシステムに対応できるよう、サーボモータや I/Oポートが容易に増設可能。
●付加された装置または後工程機の操作画面を作成・表示可能。

PAT. 




